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百途无线智能会议 + 视像自动跟踪技术
解决方案
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产品概述

在传统的视频会议系统当中，为了实现摄像联动，往往需要加上一套价格昂贵且操作复杂的智能中央环境控制系统（后面简称中控）。而一些中小型的会议室除了用中控来实现摄像联动之外，中控当中许多其他的功能根本都用不到。这样用户会觉得购买一套中控很不值得，为了实现摄像联动又不得不购买中控，有时就选择廉价而质量低劣的中控，这也是用户的一种无奈之举，但往往却因为这一点无奈的选择而影响到整个系统的性能。

百途科技针对中高档会议系统开发无线会议系统，音质极佳、操作简单方便，您可以自由设计和组织各种形式的讨论、集会以及大型会议，会议单元可以根据需要任意布置，完全摆脱杂乱布线的困扰，且不会受到会议室家具布置和装修的限制。

    一间成熟完善的会议室必须经过精心的设计，力求其性能完备。BY-4808采用UHF  PLL锁相环合成多频点无线技术，并在发射频率的同时加入了导频信号，只有本发射机发射的信号，接收机才能接收。这样使正常使用的频率最大程度的避免其他外来无线电波的干扰。

同时，也专门针对视频会议当中摄像联动的需求而设计的。它免去了编写复杂的程序和繁琐的连线的苦恼，只需要将摄像头和混音系统直接接入解码器便能够实现所需要的任意点的联动功能，完全傻瓜式的安装和操作，并且能为用户省下不必要的开支，提高系统的整体性价比。

这样，将无线会议与视像联动完美的结合在一起，开创现代会议的新时代！

BY-3900八路智能会议混音器简介：
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八路智能会议混音器（自动调音台），使会议室变得轻松安装，随时使用，开会只需轻轻一按电源开关，就可放心使用。全新微电脑CPU处理器，自动判断环境噪音设置开启电平，使常见的回授问题得到最大限度的控制，即使环境较为复杂的会议室，会议也能顺利进行，多台串联扩展功能不变。八通道的MIC或LINE输入，输出自动控制电路设计，自动计算输出电平，不会随着通话声道的增加而使系统整体增益提高产生回授。
◆BU-3900 Smart  Mixer是由微处理器控制，嵌入式独立程序，且可自动切换的8通道混音器。可使用低阻抗动圈式和电容式话筒（包括无线话筒系统），以及线路电平讯号源。
◆Smart  Mixer  BU-3900具有8个平衡式输入，均有可关闭的+48伏特幻像电源，每个输入均设有衰减选择，以使通道可使用多种线路电平的讯号。自动混音器的总输出是平衡式及正相输出。除了这单一总输出外，也可在每一个输入通道提供独立的前级输出，所有的音频讯号均设于一个接线端子上。
◆同一套系统：BU-3900最多可连接16台，Smart  Mixer(共128通道)可通过RJ45接口扩展连接，扩展线载有自动混音器之间的控制总线、音频讯号及RS232数据总线。多台混音器以手拉手方式连接，如同单一自动混音器上操作一样。多台混音器扩展使用时，功能不变。在标准模式还是保持只有一个有讯号输入的通道打开，并保持打开知道有另一个通道有讯号触发为止。
◆系统可升级为：视像自动跟踪摄像系统，通过添加BY-440视像自动跟踪系统，可实现整个系统摄像自动跟踪。对话筒发言，无须手动触发，就可声控自动控制摄像头跟踪对准发言话筒位置

BY-4808无线会议系统
无线会议系统音质极佳、操作简单方便，您可以自由设计和组织各种形式的讨论、集会以及大型会议，会议单元可以根据需要任意布置，完全摆脱杂乱布线的困扰，且不会受到会议室家具布置和装修的限制。

    一间成熟完善的会议室必须经过精心的设计，力求其性能完备。BY-4808采用UHF  PLL锁相环合成多频点无线技术，并在发射频率的同时加入了导频信号，只有本发射机发射的信号，接收机才能接收。这样使正常使用的频率最大程度的避免其他外来无线电波的干扰。

      无线会议单元可被应用于任何形式的会议，从几十支的小型会议，到几百支的大型会议，BY-4808都能轻松应付,再也不需要布设管线、预埋地盒、电源铺设,这些都已成为过时技术的表现。设备使用无需特别培训。会议单元机身稳固、耐用，外型美观。
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发射单元

1、UHF频段,PLL锁相环合成技术,预设32频点可调,发射功率高低可调,使用环境更复杂的会议室

2、原装德国电容式音头,带光环,轻触式开关,低电量显示灯,2节5号电池,连续工作8个小时.

3、话筒灵敏度高低可调,在话筒底座有调节旋扭

四通道无线接收系统
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UHF频率接收,PLL锁相环合成技术,预设32频点可调,LCD液晶显示,四通道独立接收,音码及杂讯锁定,双重静音控制,接收距离可调

1、电路采用微电脑CPU控制,迅速,准确,功能强大

2、使用音码导航锁定静噪控制技术和杂讯锁定静噪控制技术,只有本发射机发射的信号，接收机才能接收

3、采用技术成熟UHF  PLL锁相环合成式多频点无线技术，预设32频点可调,使受到外来频率干扰的可能性降低到最小

4、灯环指示,各发言单元无需申请，可以通过前面的开关来打开和关闭发言，避免繁琐的操作

5、接收机采用真分集接收技术

6、话筒灵敏度高低可调,在话筒底座有调节旋扭，即使在建声环境条件很差的会议室也能使会议正常进行

7、发射功率高低可调,可以在环境复杂的会议室使用

技术参数

载波频率： UHF790~820   820~850  

                               850~870MHz

稳定性：   ±0.005%(at25c)

工作温度 ：-10ºC~+50ºC

最大偏移度 ：±70KHz水平限制

动态范围 ：110dB

信噪比    ： >-110dB

总谐波失真  ：<0.5%

频率响应  ：30Hz~20KHz

接收模式：PLL锁相环

静音控制  ：音码及杂讯锁定  双重静音控制

音头：电容式

发射功率：<=10mW

电池：两枚1.5V   AAA电池

电池寿命：>8小时

工作范围  ：60米，在标准条件下

安全标准：FCC,CE
智能摄像联动解码器
1、 详细功能

· 能兼容多种混音系统的解码协议

· 拥有16路电平检测解码和1路串口通讯解码功能；

· 单机能直接兼容一般电平输出通讯型混音器驱动16支话筒的摄像联动；

· 单机支持任意串口输出通讯型手拉手会议系统解码实现任意点的摄像连动；

· 支持多种通讯型摄像头通讯协议（包括232＆485＆422等协议）；

· 兼容多种波特率设备；

· 采用总线式集联结构，能实现多台解码器集联工作；

· 内部集成常用摄像头协议（eg：sony、panasonic等）

· 提供简洁的编程软件，可根据需要随时改编协议代码；

· 提供外部接口功能实现外部设备扩展功能；

· 支持多个摄像头同时同步控制
1、 后面板接口说明
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2、 各个接口引脚作用说明

1、 电平检测口
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   脚1：电平1检测口；

   脚2：电平2检测口；

   脚3：电平3检测口；

   脚4：电平4检测口；

   脚5：电平5检测口；

   脚6：电平6检测口；

   脚7：电平7检测口；

   脚8：电平8检测口；

   脚9：地；

   脚10：电平9检测口；

 脚11：电平10检测口；

 脚12：电平11检测口； 

   脚13：电平12检测口；

 脚14：电平13检测口；

 脚15：电平14检测口； 

   脚16：电平15检测口；

 脚17：电平16检测口；

其它脚空。

2、 电脑连接口
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3、 监听口
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4、 摄像头控制口
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5、 级联口
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6、 键盘输入口
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7、+5V电源输入口

   接+5V直流电源适配器，规格直流 +5V/1A。

3、 配套软件使用说明 

1、 软件为免安装绿色软件，用户可把软件拷贝到本地计算机的硬盘上直接运行，也可直接在光盘上运行。

2、 智能摄像联动解码器在打开电源开关后10秒内处于等待与计算机进行连接状态，此时解码器前面板的“联机”指示灯会亮，请在10秒内运行配套软件与解码器进行连接。若超过10秒都没有连接，解码器前面板的“联机”指示灯变灭，此时，解码器处于工作状态，软件再运行也不能连接上解码器。此时，若要想软件连接解码器，请关闭解码器的电源开关和软件；重新打开电源开关，并在10秒运行软件。

3、 若在10秒内软件连接不上解码器，软件会有以下提示：
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  此时，请检查计算机与解码器的硬件连接是否连接好或计算机的串口是否可用。

4、 软件运行的主界面，如下图：
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如果软件与解码器连接成功，软件主界面的左下角会显示“软件与设备连接成功”，并显示解码器允许检测电平口的最大数量。

如上图所示，软件总体分六个大栏目，分别是：串口参数设置、电平检测模式设置、开机发送指令设置、串口监听模式设置、读取SONY D70地址坐标和读取SONY BRC300地址坐标。
5、 串口参数设置

      (1)、监听口参数设置：设置监听手拉手会议系统所采用的波特率。

点“读取”是读取解码器里此项的数据；“写入”是把软件上的新数据写入到解码器，实现修改。 

(2)、摄像头控制口参数设置：设置控制摄像头所采用的波特率。

点“读取”是读取解码器里此项的数据；“写入”是把软件上的新数据写入到解码器，实现修改。

(3)、矩阵控制口参数设置：设置控制矩阵所采用的波特率。

点“读取”是读取解码器里此项的数据；“写入”是把软件上的新数据写入到解码器，实现修改。

6、 电平检测模式设置
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(1)、要启用电平检测模式，则“是否开放电平查询功能”前打勾。

(2)、“低电平有效”或“高电平有效”是指易联动解码器所接的混音器的麦克风有信号时输出是高电平还是低电平。

(3)、“查询周期” 是指易联动解码器隔多长时间查询一次混音器的电平信号输出口。

(4)、点“读取”是读取解码器里此项的数据；“写入”是把软件上的新数据写入到解码器，实现修改。

(5)、通道1对应电平1口；通道2对应电平2口；如此类推。

(6)、“发送摄像头指令”是指当检测到电平口有信号时向摄像头发送的控制代码。

(7)、“发送矩阵指令”是指当检测到电平口有信号时向矩阵发送的控制代码。

(8)、“优先级”是指同时检测到多个电平口有信号，优先处理哪个电平口，0的优先级最高，1次之。如此类推,15的优先级最低。

(9)、点“读取”是读取解码器里此项的数据；“写入”是把软件上的新数据写入到解码器，实现修改。

7、 开机发送指令设置
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       是指解码器打开后，经过10秒等待后，进入工作状态时向摄像头发送的控制代码。

       例如：多个SONY D70摄像头运用在同一个会议系统，并统一控制时，要向这些摄像头发送一条级联代码。这时可将级联代码写到“开机发送指令”。这样，解码器进入工作状态时，就会向这些摄像头发送此条代码，把这些摄像头级联起来。

      点“读取”是读取解码器里此项的数据；“写入”是把软件上的新数据写入到解码器，实现修改。

8、 串口监听模式设置

设置监听手拉手会议系统的代码和对应向摄像头发送的控制代码。
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    (1)、如上图所示，当手拉手会议系统向解码器发送“01 02 03 04”(也可以说是解码器监听到手拉手系统发出这条代码)时，解码器就会向摄像头发送“09 08 07 06”控制代码。

    (2)、点“读取”是读取解码器里此项的数据；“写入”是把软件上的新数据写入到解码器，实现修改。

   当点“读取”或“写入”后，软件弹出以下对话框：
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    “开始行”是指从第几行开始读取或写入；“结束行”是指读取或写入到第几行。

9、 读取SONY D70地址坐标
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        由于SONY D70只有6个预存储位，所以设置这栏。作用首先用SONY D70遥控器把摄像头的镜头调到想要的位置，然后点软件的“读取”，软件就会把摄像头的位置坐标和焦点坐标读出来，并显示在“合成后的控制指令”栏。这样，向摄像头发送这串代码，摄像头就会自动旋转先前用遥控器调好的位置。

        此功能与“电平检测模式设置”或“串口监听模式设置”结合起来使用。

        例如：由于SONY D70只有6个预存储位，当要检测8个电平口时，有两个电平将不能使用调用预存储位的指令。这时可以用D70遥控器把摄像头调到理想位置，然后在“读取SONY D70地址坐标”栏把位置和焦点坐标读取出来，把“合成后的控制指令”的指令拷贝到“电平检测模式设置”的通道7的“发送指令”并写入。解码器工作时，当它检测到电平口7有信号，就会控制SONY D70摄像头旋转到先前用遥控器调好的位置。

10、 读取BRC 300地址坐标

        此功能是读取SONY读取SONY BRC 300的位置和焦点坐标。用法跟“读取SONY D70地址坐标”一样。

七、   控制摄像头转动、远、近、调出和存储预置位
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点“摄像头控制”------“弹出控制窗口”  (如图)
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解码器提供了一些常用的摄像头控制。

(1)、“选择摄像头型号”是选择要控制的摄像头的型号，下拉进行选择。

(2)、“选择摄像头地址”是选择要控制的摄像头的地址。

(3)、控制按钮包括 上、下、左、右、拉近(Tele)、拉远(Wide)、调出预置位和存储预置位。

八、   使用注意事项

1、严禁带电插拔所有接口。

2、严禁计算机的串口带电。若计算机的串口带电，则会烧坏解码器的串口。
3、解码器不使用时，应关闭电源。
4、若配套的电源适配器坏掉，可自行购买电源适配器换用。但购买的电源适配器必须是直流+5V,输出电流最大值是1安。
5、 禁未经我公司技术员同意，自行拆开解码器。
附录：

解码器与SONY D70或 BRC300 的接线图
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解码器与多个串口设备 的接线图
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两台解码器级联连线图
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